
360° 3D 全景环视系统（带盲区雷达与 AI 行人侦测）

—— 型号: BVA16 PSA27 ——



主要功能特点

 1080P 高清输入输出，提供 1080P 高清图像，实时性好，屏幕延时仅 150ms

 自动标定 1 分钟搞定，省时省力

 录像功能：2x512GBSD 卡

 视角多元化，3D/2D 视角随意切换，横竖屏随意切换，满足不同需求

 内置 AI 算法，融合 LDW+FCW+两侧 BSD 全域检测，可检测车道偏移、前车碰撞以及在检测到车周有超

车或并行车时发出预警

 3D 效果支持超级后视镜，车道全覆盖，高速并道更安全

 单视图快速出图，高流畅，低延迟，节省等待时间

 支持高清 RTSP 视频输出，延时 200ms，第三方设备可迅速获取视频流

 可搭配 12 路超声雷达，车辆周身全防护，支持叠加实时视频画面和音频，主动警告司机避让障碍物等潜

在危险

 支持 IPC 摄像头，多一路摄像头接入，更多应用选择

 可外接 AI 行人侦测摄像头，最高算力可达 8T，能够实现全方位的车周检测，检测范围可达 10 米

 工作温度-20℃～70℃，性能可靠

 星光级夜视能力：0.1lux 以下仍然可视，无需红外补光

 GPS 跟踪可选



技术参数

环视主机

视频输入
Max.4CH×1080P AHD (25/30)FPS 兼容 4CH * 720P

（25FPS/30FPS）

显示视图种类 2D/3D

分辨率 1080P

帧率 25/30

储存 最大支持 2*512G SD 卡

压缩编码 最大支持 4CH 1080P H.264 编码

码流 4MB/2MB

电源电压 10-32V

外部触发信号的工作电压范围 10-32V

工作电流 <2A/12V

工作温度 -20℃ ~ 70℃

存储温度 –40℃ ~85℃

工作湿度 10%-90%

毫米波雷达

传输波类型 FMCW

电源电压 10~32V

探测距离
长度 0.2~40m，可限定探测宽度，最多可设置 5 个探

测区域（每个区域的距离可以配置）



检测区域可视化 绿色（最远），黄色（中间），红色（最近）

检测公差 +/- 15 cm

天线射束角度 120°（水平），14°（垂直）

触发输入×1 从车辆触发，高灵敏度 范围：直流 10V~电源电压

报警输出×1 触发时切换到接地 电流可达 1.0A

视频格式 720P 25fps/30fps, 1080P 25fps/30fps

Wi-Fi 模块 2.4GHz（可选）

工作温度 -40 ~ +85°C（探头） -20 ~ +70°C（控制盒）

存储温度 -30 ~ + 80°C

防水等级 IP69K（探头）,IP66（控制盒）

防振等级 ISO 16750-3 2012 (5.9G)

尺寸
探头：106.6(W) ×72.9(H) ×34.5(D) mm 控制盒：

152.6(W) ×89.2(H) ×53.8(D) mm

重量 158.8 克（探头），240 克（控制盒）

安装
两个直径 4.5mm 安装孔（探头） 四个直径 6mm 安装

孔（控制盒）


